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Ganzheitlicher Kongress mit Vortragen und rollierenden Workshops

Pflichttermin fiir
Roboter-Spezialisten

Robotics Kongress | Am 17. Februar 2016 trifft sich
die Robotik-Elite in Hannover. Kernthema ist die
Mensch-Roboter-Kollaboration. Das Thema wird an
diesem Tag aufbereitet in Vortragen, einer Podiums-
diskussion und einem vertiefenden Workshop am
Nachmittag. &8 Uwe Bottger

Eine neue Generation von Robotern erobert die Indus-
trie. Die Modelle schwingen nicht mehr die Schweif3-
zangen hinter hohen Schutzziunen, sondern sind von
Anfang an fiur die Zusammenarbeit mit dem Menschen
konzipiert und konstruiert. Die Maschinen sind deswe-
gen ungleich sicherer als die industrielle Variante. Zu-
dem sind sie leicht gebaut, konnen fithlen und sind
nachgiebig gegeniiber ihrer Umgebung. So befinden sich
die Werker immer auf der sicheren Seite und sind stets
wirksam vor Verletzungen geschiitzt. Die Mensch-Ro-

Uber bundert Teilnebmer informierten
sich auf dem letzten Robotics Kongress
iiber die Trends in der Robotertechnik.

Bilder: Industrieanzeiger

boter-Kollaboration, kurz MRK, ist der Trend in der
Robotik schlechthin und deswegen auch das Kernthema
des kommenden Robotics Kongress. Die finfte Auflage
der etablierten Veranstaltung findet in der Robotation
Academy auf dem Hannover Messegelinde statt. Der
Pavillon steht gleich hinter der Halle 16.

Am Vormittag erldutern hochkaritige Referenten
den Stand der Technik und liefern zusitzlichen Input
zum Thema. Den Anfang macht unser Keynote-Speaker
Jorg Peine-Paulsen. Der studierte Nachrichtentechniker
arbeitet seit rund 25 Jahren in verschiedenen Behorden
im IT-Bereich und hat sich beruflich in den letzten Jah-
ren auf den Bereich ,,Sicherheit® fokussiert. Aktuell ar-
beitet Peine-Paulsen im Niedersichsischen Ministerium
fiir Inneres und Sport in Hannover und ist dort im Be-
reich Wirtschaftsschutz titig. Der Titel seines Vortrags
lautet ,,Wirtschaftsspionage in Zeiten von Industrie
4.0¢. Dabei geht er ein auf mogliche Angriffsszenarien
und den Gefahren, die Vernetzung und Automatisierung
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Weitere Informationen zum Robotics-
Kongress finden Sie unter
www.industrieanzeiger.de/robotics-kongress

Workshops werden in

diesem Jabr das Angebot
auf dem Robotics Kon-

gress erweitern.

mit sich bringen. Roboter spielen bei diesen Betrachtun-
gen eine zentrale Rolle. Natiirlich zeigt er auch Mog-
lichkeiten auf, wie man sich vor Verlusten schiitzen
kann.

Den zweiten Vortrag halt Stephan Gspandl, Ge-
schiftsfuhrer der Incubed IT GmbH im osterreichischen
Hart. Die Robotik prigte von Anfang an die Karriere
des Unternehmers Gspandl. Schon an der Uni war er zu-
sammen mit anderen Kommilitonen in der Robocup-
Szene unterwegs. Engagierte Teamarbeit und viele Wett-
kdampfe im In- und Ausland waren die Basis fur seinen

Erfolg. Irgendwann war die Zeit reif, die vielen Erfah-
rungen aus der Roboter-Programmierung in ein indus-
trielles Produkt einflieflen zu lassen. Herausgekommen
sind dabei intelligente Transportroboter, mit denen sich
der Warenfluss in Unternehmen optimieren lasst. Mit
dieser Losung hat Incubed IT im letzten Jahr den be-
gehrten Robotics Award gewonnen.

Die sichere Mensch-Roboter-Kollaboration ist das
Thema des Vortrags von Roland Behrens. Der Mitarbei-
ter des Fraunhofer IFF in Magdeburg berichtet tiber ak-
tuelle Entwicklungen und Projekte, die das Zukunfts-
thema beleuchten. Die Vortragsreihe am Vormittag be-
schlieSt schlielich Rudiger Winter, Director Sales
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Europe bei der Adept Technology GmbH. Sein Thema
sind autark navigierende, mobile Robotersysteme, die
zusitzlich mit Bildverarbeitung ausgestattet sind. Mit
der Losung adressieren die Spezialisten aus Dortmund
alle Firmen, die etwas von A nach B transportieren miis-
sen und diesen Vorgang mit Hilfe von Transportrobo-
tern effizienter machen wollen. Eine Podiumsdiskussion
wird an diesem Tag das Vormittagsprogramm abrun-
den. Auf der Biihne diskutieren die Experten tiber Nut-
zen und Chancen der Zusammenarbeit zwischen
Mensch und Roboter.

Nach der Mittagspause verldsst der Kongress die ge-
wohnten Pfade der letzten Jahre. Der Nachmittag wird
nicht wie bisher mit weiteren Vortragen genutzt, son-
dern soll den Teilnehmern neue, interaktive Moglichkei-
ten bieten. Geplant sind einschligige Workshops zu
Themen, welche die Sponsoren einbringen. Bei Loren-
scheit lautet das Motto zum Beispiel ,,Programmierung
Hand in Hand“. Damit ist gemeint, dass eine erfolgrei-
che Zusammenarbeit zwischen Werker und Roboter nur
dann funktioniert, wenn der Werker seinen Roboter
auch selbst programmieren kann — ohne Hilfe vom Spe-
zialisten. Gerade in mittelstindischen Unternehmen soll
der ,,neue Kollege* flexibel in verschiedenen Applika-
tionen eingesetzt werden. Fir die notige Programmie-
rung kann und soll der Werker nicht jedes Mal auf den
Spezialisten warten, denn das ginge auf Kosten der Effi-
zienz. Im Workshop wird aufgezeigt, wie einfach die
Programmierung eines Roboters des Herstellers Univer-
sal Robots in der Praxis sein kann. Daftr will Sales Ma-
nager Christian Lorenscheit mindestens fiinf Modelle
mitbringen, an denen die Teilnehmer selbst Hand anle-
gen konnen.

Nach diesem Prinzip funktionieren auch die beiden
Workshops der anderen Hauptsponsoren. Alle Work-
shops werden durch einen so genannten Impulsvortrag
in Kiirze vorgestellt. Danach teilen sich die Teilnehmer
nach einem Farbschliissel in vier Gruppen auf und kon-
nen das angebotene Thema vertiefen. Nach einer festge-
legten Zeitspanne verlassen alle Teilnehmer ihren Work-
shop und wechseln in den nichsten. Nach drei Wechseln
hat jeder alle Themen durchlaufen und kann, reichlich
bepackt mit neuen Informationen und Erkenntnissen,
die Heimreise antreten. Zusatzliche Informationen fin-
den Sie auch in Form von Advertorials auf den folgen-
den Seiten. [



Innovative
Mechatronik-

Losungen

1892 als kleiner Betrieb in Horgen/Zirich
gegrundet, ist Stdubli heute ein internationaler
Konzern, der Mechatronik-Lésungen in drei
spezifischen Sparten anbietet: Textilmaschinen,
Kupplungssysteme und Roboter. 4500 Mitarbeiter
in 25 Niederlassungen und 50 Vertretungen
weltweit arbeiten taglich daran, die Position als
eines der fuhrenden Technologieunternehmen
weiter auszubauen. Das Produktportfolio erfahrt
standige Weiterentwicklungen und Erganzungen
mit dem klaren Ziel, Kunden in aller Welt mit

den besten Produkten und dem besten Customer

Service partnerschaftlich zu unterstitzen.

Stimbli Conneclors — Kupilungsibsungen der
Extrukkasse

Als weltweiter Madechihoer cotwickelt und wertreabt
Stiukh Conncctom wegwosmde Vorbindungslosungen
fiar nahezu alk Industricberciche . Dhas Spcktnnm rciche
won hochwertigen Schncllkup plungen aller Art bis hin
m Muloikupplungssystemen. Zudem zihlen Quick

Mould Change-Eomplcrtdésungen fiar dic Kunststoff-
industric scaic innovative Workzougucchaclsystome
fiar Roboter zum Produkes m.

[m Bereich Schncll- und Multikupplungen lasscn sich
aus dem Standardprogramm cing grolfc Arzahl an
Vananten konfiguricren. Diicscs cinzigartige Angcbat
beinhaltct fisr nahezu jode Applikanon dic opamale
Eupplungslisung. Fir dic wenigen Eimsatzfilk, dic niche
mit Kupplungssystemen aus dem Baukasten zu lGscn
smnd, crarbciten dic Staubl Spezialisten innechalb
kitrzester Foar kundenspezifsche Losungen.

Alle Bupplungslésungen garanticren cin Hachstmaf an
Oualiat, Bedienkomfort und Sicharhat. Ob im Ronn-
sport, der Mukleartechnik oder im Schicnomcrkche, ob
in der chemischen, pharmazcutischen oder der
Eunststoff vorarbotonden Industnc — won den techni-
schen und wirtschafthchen Vortalen der Schnell- und
Multikupplungssystcmen profiticren &nwender 1o allen
[ndustnchberoichen. Daber erlauben Multikupplungs-
systomic mit cinem Handgriff cane schoclle und zeotrals
Verbindung simthcher Encrgiclercialavfe far Flissig-
keiten, Dirucklufe, dlekimsche Encrgic, Valkonmm, Daren-
ibcrtragung und Lichowellenlerter 60 Jahre Enranclk-
lungskomperenz in dor Verbindungseechnik gamnoicren
dic Einhaltung strengster Sicherhatsanfordernangen
hochscnsibler Branchen.

Werkreugivechselsysteme fiir Roboter

Als cinmger Herseeller weltwer vechige Staukh iber
das umfangreiche Know-how um alle Komponcnten
fiar dicac anspruchsyallc Produkibawrcihs sclber zo
carwickeln und zu fortigen. Der Vomcgelungsomscha-
mismus, dic Moduls far simthche Mledicn sowne dic
komplctic Yorbindungstechno logic entsichon unecr
cincm durchgingigen Clualititsmanagemeontsystcm in
hiochster Foarnigungagualitic und garanticre somir
hochstc Efhzicoz und Prizision.

Situbl Robotics — Robofer fir alle ndwstriebereiche
Melit Einowhow und jahmchnoiclanger Ecfabhrung machis
sich Stiubh 1982 an den Aufbay des Geschifsbercichs
Robotics. Die Produkepalctee reicht heute von Pickern
aber SCARA- bis hin zu Scchaachs-Robotorn mit Trag-
kriiften von 0,5 kg bas itber 200 kg, Das Angcbot wird
crginzt durch cine cinheitliche Stcucrungsbaurcibc,
Softwarclésungen Fiir jeden Amecnder sowic branchen-
spemifischor Amarcodungssoftwarc, Dic Srandard-Robo-
tcrpalettc wurde kontinuicdich om Sonderbaurcihen fiar
speziclle Anwendungen wic in Boin- und Bonstriumen,
fouchten, explosiren und stenilen Umgebungen creatort.
Dias breite Preduktportfolio ist maPgeachnoderr fiir
Anwendungen in allen Branchen, wic Lebonsmatecl-,
Lifs Saionce -, Kunsestoff-, Elcktrombandustnc und mche
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Diie Amtriehstechaik ist die entscheidends Komponente
fir die Performance eines Roboters

Sraubli cntwickele und baut Antrichks fiar dic Scchsachs-
Eincmatiken in BEigeoregic und scee damic Benchmark
in Prizision, Dynamik und Lebensdaucr Fir Dipl-Ing.
Gerald Vogt, Geschifshihrer Sraubli Robaotica
Deutschland, zihle dic Antricbstechnik zu den Kemn-
kompeterzen im Robotorbau: | Unscre Sechsachscr
zoichnen sich durch thie kompakts, geschloscne Bau-
foom aus und sczen glackzaing Mastibe in Dynamak
und Prizision. Fiir dic Antrichstechnik ist das cinc
gewalnge Heransforderung. Standardantmcks wiarden
untcr den Tomperatarbcdingongen moerhalb des ge-
kapsclicn Gohduscs boi hohor Lase schincll kapitulicren.
Dicshalb ist fiar Staubh dic cigens Geimcboferogung
kcin Luzus, sondern cin cotschoidender Exfolgstakior
fiir dic Performance der Boboter® Dase dic Antrichs-
technik cin wosenthches Differcnzicrungsmerkmal in
der Robonk darstcllt, har man ba Stiubh fribzcing
crkannt. Heute blickt man auf knapp 15 Jahre
Fompotenz in Entwicklung und Ban von Antrichen
zuriick. [Me Feroigung der Antnche crfolgt im Stamm-
werk 10 Faverges. Daba sce Seiubl auf cinen ausge-
kligeleen Mix aus manucllen und automatsicron
Prozessen sowic auf cin lickonloscs Qualititsmanags-
ment.

Hand in Hand mit dem Mensdbes
Srinbli Boboncs® crklirtes Zicl ist dic Verbcascrung der
dirckten Zusammenarboit von Monsch und Mlaschine.
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Der Roboter itbermimmit hochpriziec, gefiheiche oder
ettt dols o ﬁuf@n.lxu und arbciet dabei mit dem
Moschen m cincr sicheren Umgelbung ohoc physische
Hiirden Hand in Hand. Dhicse Mensch-Maschine-Kal-
laborarion hat so schr an Boedoutung gowonnen, dass
sich Staubl  Man and Machine™ als affmicllc Handels-
muarke cintragen licE. U das Thema, Jkollabamene
Robotikléaungen™ wotcr vomnastcibon arbcirer cin
Exporrentcam von Staubl mm diecken Schulicmchhoes
rmit seipen Kunden an imnevatrren und sichoren
Autcmatisicrungslosungon immer mit dem Foks anf
Sicherhcit, mamimale Produktnitit und minimaler
Aumtalbeir bor gleichacitig grofrmiglicher Flocbalatie.

porfelie Kosshisaiion aus

Eafebufueek Somenn. AV dar

TAUBLJ

Stdubli Tec-5ystems GmbH
Theodor-5chmidi-Stral@e 1925

05448 Bayreuth

Telefon 921 8830

E-Mail Robetics: sales.robot.de@staubli. com
E-Mail Connectors: connectors.ded@staubli.com
www.siaubli.com




Einfache Programmierung als Yemussetzung
fur erfolgreiche Mensch-Roboter-Kollaboration

[eichtbaurobotik

auf dem Vormarsch

Warum kompliziert, wenn es auch einfach geht?
Eine schnelle Implementierung in den laufenden
Betrieb, kurze Amortisationszeiten und flexible
Einsatzmoglichkeiten machen Leichtbaurcoboter
zur attraktivsten Automatisierungslosung flir KMUs.

Az b-Ro boter. Dhas Zavborarort moderner Technologe Lo
Kolkaboradow fw der Emmfachhcit. Was m Privaten dank Smartphonos und
Praxis: Der RS esifastet Cow lingst Binzug gehalten hat, rewolanonicrt matedler-
Miidarhevder bal SHAD, weile auch dic industnclls Fertigung. Herstellor somzen
et o ey e runchmeond auf Maschinen, dic fiir den Endamerender
it repalidives cinfach zu bedicnon sind. 5o sollen auch kking und
Arbeisropess abmisum, mittclstindische Untermehmen von den Voreillen der
Pro Kiogffer drelst or automatisicrion industnicllen Porngung profitcren

35 Ecbrawlen in das kooncn. Das crkléice Zicl von Universal Bobots -
Produit, Db ghesch- Vorciter im Borcich Leichtbanrobotik und Monach-
Blibamee Foraft wed Robotcr-Follaboration — lawect deshalb: Der Birsate
Prilstsion des Robo b von Industnicroborern soll fiar Untcrnchmen jeder
geraieren, diss der Grikc rur Sclbstverstandhichkot werden.

Progess fedes Mal st Laichtbauraboter nehmen tmmer meche dic Ralls von
derselben, Bobes Qwalignt  Produknonsasistenten cin, dic Arbecisplime komfor-
s ef i o, tabler machen, repetitive Aufgaben iibomchmen und so

nchenbei dic Werthoworbsfihighkeit von Unternchmen
in Zziten der Globalisicrung sichern. Daran wird der
[magewandel der Industneraboter der lotzten Jahre
sichthar: Roboter mlissen keine schrweren, lawten,

teuren und unfexiblen Baschinen mehr sein. Wichtiger
Bestandieil dieses Imagewandels ist die einfache
Bedienung und Programmiening dieser neven Robater-
generation. Bt wenn sie witkdlich ma Alleagawerkzeugen
werden, sind sie wahre Produktionzassistenten. Denn
cine einfache Programmicning und Pehlerwarting, die
keine hochepezialisierten Roboter- oder IT-Fachkritie
erforder, ermdglicht 3 auch kleinen und mittebrandi-
schen Betrieben von den Vorteilen automatisierter
industricller Fertigung zu profitieren.

Towchscreen-Technologi e und cinfaches User-lnterface

Wichtiger Meilenstein fiir die Entwicklung ciner kichten
Handhatung von Robotern war die spidtestens seit
Ende der 19%0er Jahre einsstzende, ninchmende
Duirchdringung des Alltags mit neven Technologien.
Crank der Werbmitung won Compuitern und Mobil-
telefonen sticg die allgemeine IT-Affinitic an. Die
Touchscreen-Technologie higlk in vrser Allagskeben
Bireug. Warum sollte aich die damit verbundene
Binfachheit nicht auch im Fabrikalltag ausbreiten?

Die Entwickler der Leichtbauraboter von Universal
Robaots setrten und setzen auf eine intuitive Bedienbar-
keit, die vor allemn auf eine einfach gehaltens Program-
mierung rurickzufihren ist. Dabei st das User-Interface
das Kemstlick. Wettbewerber seizen bislang cher auif
komplexe Controller, die fiir traditionelle, grofe
Indetrieroboter entwickelt wurden und die, alleine
bei der Implementienang, viel Zeit und Expertise in
Anspnich nehmen.

Einblick in die Praxis von KMUs

[rasm die einfache Bedienbarkeit modemer Leichibaw-
roboter in der Praxis einen enormen Vorteil bistet,
beweist unter anderem die Firma Fries Maschinenbau.
1954 pegrlindet, fertigt das Unternehmen ak klassischer
Zuilieferer Direh- und Fristeile far die Industrie. has
inhabergefiihre Untemehmen produziern neben
Standardieilen auch Sonderanfertigungen und Eirzel-
tzike nach individuellem Eundemsuinsch. Dhie zehn
Mitarbeiter sind an den 15 Direhi- und Fréiscentern am
Produkticnstandort in Meitingen bei Aupaburg g
und dort sownhl fir die Bestlickung als auch far die
Caalititakontrolle nestdndig.

Seit einiger Zeit kommt dom ein UR10 von Universal
Raobars beim Be- und Entladen einer CHC-Maschine
zum Birsatz, _Robater waren flir mich bislang vor
allern tever und erforderten eine Menge Spezialwisen —
cinen Mitarbeiter mehrere Wochen auf Schulung o
schicken, um den Roboter bedienen zu kinmen, hitte
ich: mir micht leisten ktnnen™, gt Anton Fries, Inhaber
und Geschiifraflihrer der Fries Maschinenbau GmbH.
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Intuidtive Bematzerfahrung

Um di Robotcranme von Universal Robots chne graoffc
Zaatverluste und mit hoher Effrionz in don lanfonden
Bernich zu mtcgncmen, kinnon nouc Aufgabon, dic der
Bobetcr ibomchmen soll, im sogenannten Toach-
Meodus schncll und vnkomplzicr: progammicre
Wegpunkic, dic or anfahren soll, Schntt Fiar Scheiee
geapoichert weorden. Auch Kollegen, dic in der
Avtomansicrungstechnik vnerfhren sind,, kénoon dic
Programmicrung dank der inpmitiven Benutrerhibrung
in kiirzester St durchfithron. Eine cintagige Schuhing
roicht mcist avs, mdﬁ:mitdm\'i:rgugmutzu
machecn.

,h-:[ci.n.': Mitarbeiter sind bcg:u:b:zt von dem Roborer-
arm. Inncrhalb mﬂtlm::b: haben sic E:hm.l',
dicscn mpmgrmn:imr.n und zu bndfnn:',mgtFr.im.
der inzwschen dariber nachdenk:, weitere Boboter
zur Clptimening von Boarbcimngsproscsson amew-
schatfen. Der Mitarboiter, der frither an der CHC-
Maschine stand, kimmern sich hoote um wetoxe
Maschinen, shoc in Strcss m geraron. Aufordom kann
cr sich girelich mdf dic Cuahsitsdeontrolle koreentneren.™

Crer Vorreiter im Berelch Leichtbaurobotik auf dem
Robatics Kongress

Dras Beispicl der Finma Frics Maschinenbau GmbH
zcigt: Auch klone und mittclstindieche Unternchmen
kinnen, dank intuitir bedienbarcr Lechthanroboter,
von den Yortcilon indusimicller Avtomatsicrung
profiverm. Das Untcrmchmon Univcsal Bobots, mat
Havptsitz m Darcmads, wards 2005 mit gonan dicscm
Lol gegrander: Robocnochnik fir pden muginghch m
machen. Dier boutige Vorreiter fiir kollaboncrends
Roboter bictet mir den scchsachsigon Robotcrrmen
R, URS und UR10 cinc ganzc Familic an Produlkt:-
crsassistenton. [he scchaachsigen Knickanmre boter
sind nach ithrer Tragkrafe bonannt, sic hebon ewals
bis 1 drca, Fianf oder zchn Kilogramm Gewnch.

Mt durchschnitelich 1%5 Tagen bicten dic Robotor

dic branchenweit kitrzcste Amortisaticrszot.

Von der cinfachen Programmicrung kinnen sich alle
Besucher des 5. Roboties Kongress am 9. Dezomber
2015 abcmougon. Unter dem Motto  Progmmmicrung
Hand in Hand™ wird der Parner von Universal

B bots, dic Lorcnschet Autematisicrungs-Techoik
GmbH, interakrive Workshops geben, dic das sclbst-
stindige Programmierm von kloncren Anwendungen
var O comiglchen.
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UNIVERSAL ROBOTS

Universal Robots A5

Energlve] 25

DE-5260 Odense §

Dieter Pletscher, Area Sales Manager DACH
Tel: +45 (8903 B0 89

E-Mail: sal es@universal-robots.com
www.ani versal-robots.com
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i(olTa mbﬂora tiver
Roboter CR-351A

passt in die
Produktion

Meuhausen - In einem Workshop auf dem flinften
Robotics Kongress in der Robotation Academy
erarbeiten Teilnehmer gemeinsam mit einem
FANUC Experten Ansatze flir den Einsatz von
industrietauglichen, kollaborativen Robotern wie

dem CR-35iA.

Prilste, soinal,
ekl wnd slcder:
Eigamechaften, die i dar
Dyiralogirik pefragt simd.
Fodoea: FANTC

Ihre Zahl st derscat noch aberschaubag thee Popalation
auf n.'l.l.ug;r-l.rihl‘t: Testbereiche beschrinkt: Kallaborateee
Robater gul'bau. dennoch als intcrossantes Instrument 1o
der ﬁutq:am.n.til:il:.m.u.g. Fanuc hat auch ke der Ent-
wicklung der CR-Baurcihe anf maglichst cinfache Be-
dicnung, hohe Fuverlisghcit und grofimagliche
Verhigharkeit goachtce. Moglich wurde dics, weil man
das Prirmip vertolge hat, scneomidiBigen: In dustricro-
botern dic entsprechende Sensenk o mplomennoren,
ansonston abor dic ghiche Stoucrung und ko der
Mechanik den Serniensean dard verwender. Diamat omss
der CR-354 smich micht ere in der Industricamgebung

zuarcchthnden, o ist dort praksch zuhaosc,

e Frage &t man: Wic schopfc ich das Porcozial des
CR-354 aust Auf dic kooperativen Helfer warten in
der Industne andere Aufgaben als Weibicr cinschenbon
und boim &bwasch helfen. Mic dem 35 kg-Roborer

mnd auch kollaboricrends Boboter™ und | Lachtbau-
Roboter™ niche linger glochzusczen. Wic in den
Anfangen der Bobotorpopulation gehe o wicdor
darum, dem Robotor dic scharcren, monotonon und un-
gehchion oder gar gefihrlichen Arbeiten zu iibordassen.
Anarrengendes Bounnctingkeoiten sownc Arbarspline
mit unginstigen crgonamischon Bodingungen werden
das bevorzugre Binsatzgebict kollaboratirer Roborer
scin. [Meac sogonannten  roten Arboitsplitc” gibe o
in der Industric noch zuhaunf und insbesondere dic
Antomobilindustric forcicrie dic Eoraucklung. Mindee-
tens chenso schncll reagicrten Untormchmen ans dex
allgemeinen Industric auf dic Yomecllung des ndusen-
ctaughchen CR-3514 und cntwickelten gomcinsam o
Fanuc Idccn fiir Binsiame bel intralogistschen Aufga-
ben. [hass auch das Be- und Entladen von Werdaoug-
maschinen grundsitzhich kollaboraty erledige werden
kann, zagt cine Baspiclapphikation, dic zur EMO in
Mailand priscoticre worde. AuBor dem Be- und
Entladen der Masching — itbrigens als Bin Picking-Zelle
angeloge — kamen auf Mensch und Roboter noch
Anfgabon aus der Qualititsichorung, Moss- sownc
Soaticraufgabon zu: Jode Aufgabe isc fiir sich houte
schon avtomatmsert, in dor kollaboraniyven Konzcption
ist dic Kombination jedoch durchaus wogweiscnd.

woicherhoitshalbor™ ist der CR-3504 mit ciner weichen
Anfonhaut, dem sog. Softoover, iibomogon. Dicsc
Auncohaur soll zusitzlich Vertranen schaffon und Schute
sgnalisicren. Wic aknbisch FAMUC den kollabo ratven
Roboter entwickelte, zoigr auch dic Farbrarahl. Unicr-
suchungen haben gezaige, dass der Fir den wochen
Schutmi bemug gewihlic Farbeon ab besonders froundlich
wahrgenommen wird. 5o gchen Technik und Opek
Hand in Hand. Fiir dic nach der [0 10218-1,
Catcgoay 3, zo crgreifenden SchutzrmaBnabmen st das
Softcover micht coforderhich. Dier Roboter dark auch so
oicht dic Grenze won 150 Mm als maximale Krafe iiber-
schreiten. Dac Gnd:rwimd.igkm': 1st per Sofrware auf dic
zuldsigen 250 mmfs bogrenzt. Dhic Beichwere botrige
wic beim gelben Scricnmodell 1813 mm. Da fiar wicle
zu automatisicrende .ﬁaJ.Egn.I:u:n in der Industric niche
our Fleabilitie, sondern auch Genamgkeit erforderhich
inl.', solltc der Roboteor cine hohe Sb:iEEkrit mi.tbu.'i.ug'l:n.
Do der CR-35A auf cinem standardmiéfigen Industric-
robotcr, dem M-200A basicre, bringe or desson
Eigenachatten mar. Kollaborativ zu léscnde Aufgabeon
unterlicgen deshalb ko ciner Automatimerung mit

dem FAMUC Boboter in dicsem Punkt keinerles Ein-
schrinkungen.

Grundsatzlich wird man Arbcitsplitee von Monsch und
Bobotor anders gestalten miisscn als dics ba komplott
awtomatsicrin Aufgabon der Fall scin diicfic. Denn
fiarr den Menachen muss cine crgonomisch simnvolle

Umgcbung, alsc mit geniigend Bowogungsspaclraum,

Sonderdruck Industrieanzeiger



MEF-Arbel eplaty: Fier il micid der Kidgere,
sondevs dier Roboder mach,

gl:ichnﬂ:'cn werden. Als cotschoidende Knrenien fiir den
Alleagsbetrich gelten , Contact Stop® und ,Hand
Guidance®. Als zweite wichtige Funktion gile dic ,Push
b Eucn.pr‘.. bea der sich der Robotor vam Werker 1o
jede belichige Richtung verschichen lasst.

Dhe bislang schon cingesciztc und bewihric Sofeearc-
Diption Dual Chedk Safoty, kurz DCS, kann praktech
als Vomstube auf dem Weg zu Monsch-Bobotor-Arkcirs-
plitzen angrachen werden. Alle boreits basher zu
FAMUL Robarern gehérenden Sicherheimfunktonen
bleiben sclbstverstindlich echalten. Dhe Mothale- und
Schumzaun-Schaliungen der Fanuc-Roboter mae Dual
Check Safcty crfitllen dic nougsee Sicherhots-Morm
150-1384%-1 und sind fiar dic hochste Sicherheitstufc
zernihzicrt (Karcgonic 4, Performance Lowel €): Mihere
sich cin Bedicner der defimicrien Schuszone, vorlang-
samit der Bobotor scine Goschwandighat. In der inncen
Schumzone stoppt or und fihee nach cncr Fragabe
waitce. Dhas Sicherhcitsnivean enspriche dem welescit
hichsren, das sich mit cincm System crrcichen lisst,
das in cincn Robotor inmegnicrt ist.

[rexr Wodkshop auf dom Robotics Eongress m dor
Roboraton Acadony wird zagen, wolche Maghchkea-
tcn sich fiir den Binsate cines Boboters wie des CR-35:14
in der Prasas bicten. Daber entaickeln Teilnchmer
musamoen mit Exporten won Fanue anch cigone Progekt-
idcen. St dor crsten Priscntation des grinen Panuc
Roboters worden ir untomchicdhchsts Industriczaage
Projckic diskuncr und Maschinon o dic Erpobung
genommen. Dic Motorenborngung und Montagoarbeirs-
plite sichen tm Fokus. Aus der Prasis ergeben sich
zudem Marktchanccn bam Be- und Entladen von
Wedkzougmaschinen, abor auch an Verpackungastario-
ncn, wo der Robotor das Handling ébernchnicn kann
und menschliche Arbcarskrifec Priif-, Kontroll- oder
Versandaufgaben avstishren. Dicshalb mche Olaf Kranm,
Geachiifsfithrer der FAMUC Deutschland, Mouhausen,

ﬂ.l.'li:h Finl: ithl.' Pﬂlil:i.\'l: E'\-I?Iﬂd:ltﬂl:lllll.ﬂ.."'_ ,EII Eﬂlﬂ'
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Riif 35 by Traglash bat
o CR-1504 uniler dew
Eollrborsiives Robatern
v A Mevmste i gs-

haltc ich dic Imstallation von 2000 Einhcton in
Drcatschland fiar cn ahstisches Zicl.™

Uber FANUC

[he FAMUC Corpormation, am Ful des Blount Fajgiin
Japan mihavec, & der weltwer fihende Hesteller in
der Fabrikautomatisicrung fir CHC-Stoeningssystome,
Baoboter und Produkiionsmaschinen (Robodnll, Robeout
und Bobashot). Scat 1956 st FARUC der Piomer ke
Entwicklung von mumenschen gostoucrion Anlagon in
der Automatsicrungsindustrc. [he BAMUC-Tochne-
legie hat dic Fornigungsindustric rove lationicre, wolche
mit der Automarscnng crcr cinzclen Maschies
begann und sich bis mar Yollantomatsicrung von
niclhgenten Produktionssystonen worcroniwnicks i
[raba hat sich FARUC der Entwicklung cffeionecr,
mverlisigor und innovarver Produkie vweschncbon.

Als Madehibhrer fiar CHC Systone und Lasungen
bactot FARUC cin bospclhaft uvmfassendes Progranm
aus cincr Hand. Dazu gehérm innovatmve CHC
Lémungen auf noucsten Stand chomso wic dic kompletic
Bandbacite cinschligiger Scrvcantncks und Motoron
sowic Lascrlésungen mit ©04- und Fascrlascr Eagin-
zend dazu bctct FARUC auch technschen Support,
Hfrer Saks Sorvice, ongimale Ermaaale, cnen Boparatur
scrvics und Schulungsprogramme fur Maschinon baer,
Systomintcgrao ron und Anwender

FANUC

FAMUC Deatschland CmbH
Bernhauser Strafe 34
D-73765 Meuhausen aJdF
Telefon 07158 12822503
E-Mail: marketing@fanuc.cu
W FANUC cu




Bei Gillette in Berlin iibernehmen flexible Transportroboter die Intralogistik

Die Ptadfinder-Truppe

10

Robotik | Die Smart-Shuttles der Incubed IT gehen weg wie
warme Semmeln. Weltkonzerne wie Procter & Gamble zeigen
bereits Interesse an der neuen Technik. Und jetzt haben die
Spezialisten aus Osterreich auch noch den Robotics Award

2015 abgeraumt. @ Uwe Bottger

Stephan Gspandl lebt seinen Traum. Der Geschiftsfuh-
rer der Incubed IT GmbH mit Sitz im 6sterreichischen
Hart bei Graz gehort zu den wenigen Menschen, die ihr
Hobby zum Beruf gemacht haben und jeden Tag ihre
Leidenschaft ausleben kénnen. Die Robotik prigte von
Anfang an die Karriere des Jung-Unternehmers. Schon
an der Uni war er zusammen mit anderen Kommilito-
nen in der Robocup-Szene unterwegs. Engagierte Team-
arbeit und viele Wettkimpfe im In- und Ausland sind
die Basis fur seinen Erfolg. Irgendwann war die Zeit
reif, die vielen Erfahrungen aus der Roboter-Program-
mierung in ein industrielles Produkt einfliefen zu las-
sen.

Das Kernprodukt der Osterreicher sind die so ge-
nannten Smart-Shuttles, intelligente Transportroboter
fiir den Einsatz im Lager oder in der Produktion. Wenn
man die Modelle in Aktion sieht, denkt man spontan an
fahrerlose Transportsysteme. Doch dieser erste Ein-
druck schwindet schnell, denn die Fahrzeuge folgen kei-
ner festen Spur, die durch eine Induktionsschleife im Bo-
den vorgegeben ist. Man sucht auch vergeblich nach
speziellen Reflektoren an den Winden, an denen sich
die Shuttles per Laserstrahl orientieren. Nichts derglei-
chen. Die Vehikel der Osterreicher sind auch mit einem
Laser ausgestattet, aber der tastet lediglich die Umge-
bung in einer Hohe von etwa 5 cm tiber dem Boden ab.
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Im Gillette-Werk in Berlin teilen sich autonom navigie-
rende Transportroboter und Werker die Ginge und

kommen bislang gut miteinander aus. Bilder: Autor

Bauliche Verdnderungen in der Halle sind dafiir nicht
notwendig.

Noch etwas fallt auf, wenn man die Transportrobo-
ter in Aktion erlebt. Sie bewegen sich flussig und dyna-
misch. Wenn sie mit ihrem Laserauge ein Hindernis
identifizieren, dann weichen sie in einem eleganten Bo-
gen aus. Keine abrupten Bremsaktionen oder nerviose
Richtungsidnderungen storen die effiziente Fahrt zum
Zielpunkt. Im Vergleich zu den tumben fahrerlosen
Transportsystemen sind die Smart-Shuttles wahre Be-
wegungstalente. Die dafiir notwendige Intelligenz steckt
unter der Haube des Transportroboters. Hier sitzt das
Gehirn, der so genannte Steuerungskern, ein Industrie-
PC, auf dem die Software von Incubed liuft. In den
Routinen steckt das geballte Know-how von Spezialis-
ten, die sich erst dem Robocup und spiter der Roboter-
programmierung verschrieben haben.

»Das Besondere an unseren Fahrzeugen ist, dass sie
frei navigieren konnen®, sagt Geschiftsfithrer Stephan
Gspandl. ,,Ohne zusitzliche Orientierungshilfen wie
Reflektoren oder Leitlinien weif$ jeder unserer Smart-
Shuttles genau, wo er sich befindet und kann von die-
sem Punkt aus immer den optimalen Pfad zu seinem
Ziel wiahlen.“ Dabei orientieren sich die Fahrzeuge an
einer intern gespeicherten Karte, die bei einer einmali-
gen Referenzfahrt durch die Halle automatisch aufge-
zeichnet wird. Die ausgekligelten Software-Routinen
machen die Shuttles ziemlich schlau. Dennoch behilt
der Anwender stets die Kontrolle. Er kann zum Beispiel
verbotene Areale im System hinterlegen, in denen die
Fahrzeuge grundsitzlich nichts verloren haben. Fiir den
Fall, dass sich mehrere Fahrzeuge oft an einer zentralen
Kreuzung in der Halle begegnen, kann er einen Kreis-
verkehr mit den tblichen Regeln definieren. Auch Ein-
bahnstraflen und vorgeschriebener Rechtsverkehr in ei-
nem langen Gang lassen sich ohne groffen Aufwand
festlegen. ,,Bei solchen Verkehrsregeln bekommen wir
immer wieder Anregungen von unseren Kunden®, ver-
rat Gspandl. ,Wir lernen gerne dazu.“ Der Incubed-
Chef will vermeiden, dass sich der Anwender dem Sys-
tem ausgeliefert fuhlt: ,Der Nutzer kann dem Shuttle
jederzeit dreinreden und kontrollierend eingreifen.“

Der Markt fiir autonom agierende Transportroboter
kommt so langsam in Bewegung. Die Anbieter kann
man derzeit noch an einer Hand abzihlen. Die Technik
allerdings hat sich inzwischen herumgesprochen. Vorbei
sind die Zeiten, als Gspandl und seine Mannen noch
durch die Lande ziehen und trommeln mussten, um po-
tenzielle Kunden von seinem Produkt zu uberzeugen.
Inzwischen kommen die Firmen auch auf ihn zu und
zeigen Interesse an den intelligenten Fahrzeugen.
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Zum Kundenkreis von Incubed gehort inzwischen
auch Procter & Gamble, kurz P& G. Das Unternehmen
ist mit rund 118000 Mitarbeitern einer der weltweit
grofSten Konsumgiiterhersteller. In neun von zehn Haus-
halten gibt es nach eigenen Angaben mindestens ein
Produkt von P&G. Zu den Warenzeichen, hinter denen
der Konzern steckt, gehoren unter anderem Wella, Pam-
pers, Wick, Braun und seit zehn Jahren auch Gillette.
Fur 57 Mrd. Dollar haben die Amerikaner die Marke
ibernommen, die fiir zig Millionen Menschen untrenn-
bar mit Rasierklingen verbunden ist.

Im traditionsreichen Gillette-Werk in Berlin werden
komplette Rasierkopfe gefertigt, so wie sie bei der Nass-
rasur mit dem Griff aufgenommen werden. Die Kopfe
bestehen aus mehreren Klingen und diversen Kunst-
stoff-Komponenten, die mit Spritzgussmaschinen herge-
stellt und in speziellen Magazinen abgelegt werden. Der
interne Materialfluss zwischen den Maschinen im Werk
ist hoch. Bevor die ersten fahrerlosen Transportsysteme
Einzug hielten war dafur eigens eine Schar von Trans-
portarbeitern angestellt. Die fuhren mit ihren Ameisen
und Transportwagen das Material zu den Anlagen, hol-
ten dort die Produkte ab und karrten sie ins Lager.

In den neunziger Jahren kamen schliefSlich die besag-
ten fahrerlosen Transportsysteme und tibernahmen zum
Teil diese Arbeit. Die Modelle drehen auch heute noch
in einigen Bereichen des Werks ihre Runden. Es sind
spurgefithrte Fahrzeuge, die sich an den Induktions-
schleifen im Boden orientieren. Die Technik hat einen
gravierenden Nachteil: Hat das fithrende Fahrzeug ein
Problem und bleibt stehen, dann fahren alle weiteren
Wagen auf, denn sie konnen nicht iiberholen. Neben
diesen Vehikeln sind noch Fahrzeuge mit Lasersensoren
im Einsatz, die sich an so genannten Reflektoren an den
Winden orientieren. Alles in allem eine Technik, die
langsam in die Jahre kommt.

Um die Effizienz im Werk weiter voranzutreiben,
setzt P&G seit rund einem Jahr auf die neuen Trans-

Auch wenn es eng wird

finden die Fabrzeuge ele-

gant und ziigig eine Lo-

sung, um das hohe Ver-

kebrsaufkommen wieder

aufzulosen.
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Jan Stefan Zernickel, Pro-
jektleiter bei Insystems:
»Es kam noch nie vor,
dass ein falsches Produkt
an die Maschine geliefert

wurde.“

Insystems-Chef Torsten
Gast ,,Wir kiimmern uns
um die Fabrzeugplatt-
form, das Gebirn liefern

die Osterreicher.«

Die Andockstationen be-
stehen aus zwei Metall-
platten, die wie zwei
Schenkel eines Dreiecks
angeordnet sind. Beim
Andocken wird die Fahr-
zeug-Spitze zur Spitze des

Dreiecks ausgerichtet.
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Oster-
reich und hat inzwischen
mehrere  Smart-Shuttles
im Einsatz. Die Modelle
hat Incubed zusammen

portroboter aus

mit dem Berliner Integra-

tionspartner  Insystems
Automation bereitge-
ellt. ,,Wir kennen uns im
Fahrzeugbau aus und

verfligen tiber Spezialwis-
sen in der Elektrotech-
nik®, stellt Insystems-Ge-
schiftsfuhrer Torsten
Gast  klar. ,,Deswegen
kiimmern wir uns um die
Fahrzeugplattform und
das Gehirn liefert Incu-
bed.*

Die Fahrzeuge sind bei
Gillette im Dreischicht-Betrieb rund um die Uhr und an
sieben Tagen in der Woche unterwegs. Wenn die Ein-
gangstrecke einer SpritzgiefSmaschine sich langsam leert
und Platz fiir weitere Magazine entsteht, dann meldet
dies die Anlage tiber das MES-System an den Kontroll-
rechner der Shuttles. Sofort macht sich ein Fahrzeug auf
den Weg zu einem Pufferbereich, wo die Leermagazine
abgestellt sind, dockt an und tibernimmt einen Stapel.
Der wird dann zur Maschine gefahren und in der Ein-
gangsstrecke platziert.

Das Ganze funktioniert auch in die andere Richtung.
Hat eine Anlage einen Stapel fertig produziert und die-
sen in der Ausgangsstrecke bereitgestellt, wird wieder-
um eine Meldung tber das MES-System in die ,, Taxi-
zentrale“ abgesetzt. Ein Shuttle setzt sich in Bewegung,
steuert auf direktem Weg die Maschine an und holt die
fertigten Produkte ab um sie schliefSlich auf einer Puffer-
bahn oder im Hochregallager abzustellen. ,,An diesen
Prozessen ist kein Mensch mehr beteiligt“, weifs Jan Ste-
fan Zernickel, Projektleiter bei Insystems. ,,Und es funk-

tioniert. Es kam noch nie vor, dass ein falsches Produkt
an die Maschine geliefert wurde.“ Als in dem Werk
noch die Transportarbeiter unterwegs waren und die
Maschinen versorgten, waren die Abldufe nicht so zu-
verlassig. ,,Das muss man leider so festhalten, sagt Zer-
nickel.

An vielen Maschinen und Forderbiandern miissen die
Shuttles mit einer vergleichsweise hohen Genauigkeit
andocken. Dafiir haben die Berliner Sondermaschinen-
bauer eine spezielle Andockstation entwickelt, die aus
zwei Metallplatten besteht. Diese sind am Boden wie
zwei Schenkel eines Dreiecks angeordnet. Beim Ando-
cken wird die Spitze des Fahrzeugs zur Spitze dieses
Dreiecks ausgerichtet. Das kann einen Moment dauern.
Dafiir liegt die erreichte Genauigkeit am Ende bei einem
Zentimeter beziehungsweise einem Grad.

Neben der Andocktechnik kiimmert sich Jan Stefan
Zernickel auch um die Energieversorgung der Shuttles.
Im Einsatz sind Lithiumionen-Akkus mit acht Zellen.
Bei den Heavy-Load-Fahrzeugen, die maximal ein Ge-
wicht von 200 kg aufnehmen koénnen, kommen die Ber-
liner auf ein Ladungsverhiltnis von 1 zu 4: Eine Stunde
Ladezeit reicht fiir vier Stunden Einsatz. ,,Bei anderen
Plattformen, die nicht so viel tragen mussen, konnen wir
effizientere Motoren einsetzen und erreichen eine besse-
re Relation®, versichert Zernickel. ,,Dann reicht ein vol-
ler Akku fiir eine komplette Schicht.“

Bei den Fahrzeugplattformen setzt Torsten Gast auf
robuste Komponenten. ,,Alles andere ist fur diesen har-
ten Dauereinsatz nicht akzeptabel®, schwort der Insys-
tems-Chef. So reicht es derzeit vollig aus, die Shuttles al-
le sechs Monate zu warten. ,,Was wir nach einem hal-
ben Jahr grundsitzlich austauschen sind die Conveyor-
Binder®, erginzt Zernickel. ,Das sind die Bander der
Fordertechnik, die auf dem Fahrzeug aufgesetzt ist und
mit der die Lasten aufgenommen werden.“ AufSerdem
werfen die Berliner einen Blick auf die Rider. — obwohl
es da kaum eine Abnutzung gibt.

Im Berliner Werk sind die Shuttles hochstens mit 1,2
m/s unterwegs, obwohl theoretisch 2 m/s moglich sind.
Insystems hat die maximale Geschwindigkeit so einge-
stellt, weil es sonst fiir die Werker unangenehm wird.
SchliefSlich miissen sich Mensch und Maschine die Gin-
ge bei Gillette teilen. ,,Wir haben am Anfang ausgelotet
was geht“, erzdhlt Zernickel. ,,Man merkt es sofort, wo
die Grenzen sind, wann es den Leuten zu viel wird.“ Am
Ende geht es darum, dass alle Bewegungen in der Halle
harmonisch ablaufen, denn dann ist auch eine maxima-
le Effizienz gegeben. Die Abldufe werden nicht besser,
wenn sich die Transportroboter wesentlich schneller be-
wegen als die Menschen. Angstliche Ausweichmanéver
der Werker wiirden nur den Verkehrsfluss storen. ®
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Arzelge

Industrie 4.0im Kontexdt der Automatisierungsindustrie wigmonircs Untcrnchmen agicrt [BG cnsprochond
zukunfiscncnocrt und har mit dem Systemparice

Smarte Techtiologien feersiasaa—re

Im Rahmen von wisscrechafilichen Forschungsprogckten

IB ' konnten so kot crste vwoarnczende Tochnelogien zum
V 0 n Einsazz gebracht worden.

Im Projckt , Conoong™ wurde cinc volbtindige virtuclle
Unter dem Stichwort , Industrie 4.0” nimmtauch e pons S Bradikaomanle: et og und

die Digitalisierung der industriellen Produktion Kommunikationsstrukeur iiber alle bisling besechenden
immer mehr an Fahrt auf. Als innovativer Medienbrichen crsecllt werden. Conoring® zoigt dabei,
Entwicklungspariner bietet IBG bereits heute wic dic Smart Factory bemits smart casecht.

Mir dem JGyberSysecmConnoctor™ gehe IBG mat scinen
Forschungspartncm bercits den niicksten Schiri. Hicr
wird dic intclligente, sich sclbsterkennonde Produktions-
anlage cntwickele, aus der heraus dann dic techmsche
Ankgendolumentation — hiufg cin ungelicbibes Seacflond
bei Hemsecller und Betroiber — sclbststindig entseche.
Eincn weateren innovativen Weg zur Smart Factory
geht IMG mit der Lasung | Sm@refutomationSystoma™,
welche dic klasache SP5-Stcucrung mut wiclfilgen
Anwendungen als App avf cin Smartphone oder
Tablett bringt. Hicrmit kann z. B der Anlagenzustand
E;ud:.m,lem.d:l:rguﬂ:u:t odor Botrichadaton n.ulg:hm
werden, Durch dic Web-gestitertc App-Lisung ist
dicacs dann sogar rund um dic Welt méglich.
Bamcrend auf dom Kuka LBR nwa bictet IBG anch
En”abamircMmuFFt:m:l.n. Durch dic Intcraktion
won Merech uudhbmhmm
Arbcitshercich bicten dicae Systeme attraketive Vortcile bir
den goscrblichen und indusmcllen Emsarr, 50 kéonen
Fleoa balisiie mamacller Montage vemichion zu misson.
SIndustric 4007 oder 4. Industricllc Bovolution® crobert fiar jodon Produzenten anders scin wird — avsgehend
scit 2011 minchmend dic Gesprichsrunden m Wirsschaft  vom demcitigen Stand der Produktion bis hin zur

und Offentlichkeot. Doch was stocke cigenthich dabinier? Vision des joweils untemchoersspezifischen Zick.
Featstellen kénnen wic, dass dic mdustnclle Preduktion e Proha von IBG unterstiitzen Sic auf Theem Weg

awf cine technelomache Bntwicklung tnffe, welche dic indmriductl.

reale und wirtuelle Welt immeer mehr verbindet. 5o
Progcssc und Porsonan. In dor ineelligenten Fabaik konmen
= B. Muschinen ihre cigere Warhing bestellen, simd alle
Predulkts sarmt Herstellargsproz cssdaten andeoung
nachwallzichbar, erdert dic Proecestechnik den Logsaiker
und arbciten Menschen zusammen mie Bobotem.
Dhicses Fubunfissrenarnio wird sicherlich nicht in allen

vernetzte, zukunftsweisende Technologien

Fillen so vollumfinghch umgoscar, glochwohl wird o= [BG Avtomation CGmbH

fir gdos produzcrende Unrcrnchmen wichig, sich mat 58800 Meaenrade

den techmschen Maghehkeiten, der poranrcllen Osemundsirafe 14-22

Wirtschaftlichkeit und der entstchenden Verinderungen Telefon (2392 BaE0-0

am Mlarkt avscinandcouscezon. Fax 02392 Sa89-19

Als can hahrender Spozalise far Automatsicrungs- E-Mail: ibg-automation@gock e-group.com
technologien bictot die [BG borcits hoore verchicdoms WL EDE ke-ETop. cnm

Limaungen auf dom Weg zur Smart Factory an. Al
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Sicherer Riickzug
ohne Schlaufe:
Neues Energie-
fiihrungssystem
von 1gus

Um neben Energie-, Daten- und Medienleitungen
auch Zufihrschlauche fur beispielsweise Nieten
oder Schrauben fihren zu kénnen, hat igus das
triflex RSE entwickelt.

14

[hc tniflex B-Scre &t von igus spemicl] fir hochd ymami-
sche Industricrs boter-Anweondungen komipicrt worden
und kann sich als 3-Achs-Energicketic in alle Richrun-
gen im Baum bowegon. Dhie unmveescll cinsarzbaron
triflex-Ketten aus Hochlkistungskunststaffcn kaldon
nchken den spzicllon Bobotcrdcmngen aus dom
chainflcx-Somimont den Kem dos insgesarmt G bor 5.000
verschicdomen Artikeln umfassenden Baukastons
spozicll fiar dic Bobotk-Branche. Sic trotman auch
arspruchevollen indusincllen Umgckbungen, sind
canfach zu menticren und mat Leitnngen von aulcn zu
bohiallen. Fudom woisen sic cine hohe Zug- und
Tormonsksngkeit auk. ,Da jedoch hewtzutage micht
mchr mur clokinsche und pocomatische Leitungen,
sendem hiuhg auch Zufihmchlaoche fir Bolzen,
Miceon oder Schranbon am Bobeter gefahst werden
miisscn, kinnen @ enge Bicgoradion odor herabhin-
gende Schlaufen mitunter Problome bowiten™, orklin

Jerg Cricrsbach, Lonor Branchenmanagement Robook
bt igus. Jede Umlenkong und jeds Untomchociiung
des zuldsigen Mindestbicgoradias der Zufiihrschlivche
bictct anc potoniclk Stémeclls und kann zu cancr
negativen Boanfhesung dos Prozceses fihacn —mm
schlimostcn Fall bloibt caine Micte oder cine Schranbs
mm Zufihechlanch stockeen, was dann zu cincm
Amnlagenstllstand fighre.® Das Ribdcngsystom eoflex
RSE bactct durch scinen hincarcn Risclzug dor o-kottc
cinc cffizicntc und proswerte Lisung, dic ohne Bogon,
Fedestibe ader Uhmlenkrollen avsk ommt.

Schlankes, diveld am Roboter gpefiabrtes Design

Dhas schr kichec Systom basicrt auf der bewihrton
schmicr- und wartungsfreicn drvlin-Lincarfihrung von
igns, bei der cin boweglicher Schlitten dic Kotee auf
cincm Ritdezugeracg won bis zu 600 Millimetcrn
transporticrt. Elastische Binder zichen dic avsgefab-
rene Fotte automatisch zuriick. Damar ward dix
Schlavfenbildung der Encrgickerte avsgeschlosscn.
Dhas sclbsthihrende Risckholsystom ist auf dic goschlos-
scrcn oder n.u.l:'cln.ppba.tr_n triflexe-Fiotten TRC, TRE
und TRCF i den BaugriBon von 60 bis 125 Millime-
tem Durchmessor segelogt. S wordon noticls cince
Anschhssclomentes und cner G lr.i.l:d.un:h:ﬁll:nm,g; auf
demm 5}'l1:=n:| n.n::l'.i.'::t, das wacderum durch Befesti-
gunguplu.tb:n vanabel an cine Vickahl von Robotor
typcn n.ng;hun.d.m werden kann.

[Thar ipws

Dic igus GmbH ist cin weleweie Fihrender Hersezller
von Encrgickottonsystomen und Pobosce-Gloitla gern.
Dhas fammlicngshithre Unteenchmen it S in Ksln 1se
in 36 Lindem vertreton und beachi frige welrwaat aber
2700 Mitarboiror. 2014 crwireschaficre igas mie
motion plastics, Kumststoffk ompononten fiar bowegio
Anwendungen, cnen Umsatz von 469 Millionen Buro.
igus btk dic grofen Testlabore und Faboken in
sciner Branchs, um dem Kundon innovatwe anf ihn
migeschnittene Produkis und Lésungon in kirzcsicr
Zeit anmbecten.

oUS

igiis® GmbH

Spicher Strake 1a
51147 Kdiln

Tel. 02203 9490
Fax 02203 949-277
E-Mail: infodhgus.de
W igis.de
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Auf die Applikation kormmt 25 an

Schritt fiir Schritt zur
sicheren Mensch-
Roboter-Kollaboration

Die Effizienz von Roboterapplikationen steigt, je
enger Mensch und Maschine zusammenarbeiten
kénnen. Dabei erfordert jede Applikation eine
eigene sicherheitstechnische Betrachtung.

Sichere Manscl R oboler.

st AR e s
i auf die ainseleas
Lahansplazes eines
Ruodbodarsy chems

U den Scbuiz des Wrkors zu gowdhdaston, scetc man
boi Roboer-Apphkatonon in der Voagangenhet auf cine
srikic Trenming von Momsch und Maschine. Houte sind
Produkimiti msmgenmgon sows dor demograhische Wandcl
Antrich, um das Potenzmal won Bobotcrapplibatnoncn zu
bcban. State Eooporation mir statischen fest dofinicroon
Uhkergabopunkton zurischon Meonsch und Masching sollen
bcide Partner kanfiig kollaboncem und so floabe] in
cincm gemeinsamen Arbcitsbercich thre jowrciligen Stidoon
cirscrzen kinnen Immer jodoch unier der Primissc, doss
dic Sicherhoit des blomschon gowihrlastcr Bl

Um entsprochende Lisungsacge avfruzcgen, wuords
das intcrnaticnals Mormengremium [S0/TC 184/5C2
WG beavfiragt, dic Tochmsche Spexifikation ISOVTS
15066  Boboes and Bobone Devices — Callaborative
industrial robos® zu crarbaen. Als Miglicd i dicacm
Gremium arkcirer Pilz akery an konkreren Lasungen Fiar
sichere Mensch-Boboter-Kollaboranonen mae.

Eirecr d.l:r"-l'id:ti.gd:l:n Punktc auf dem W:_g zur sichcren
Rebotcrapplikation et das Emstcllen cincr Bisikoanalysc

Sonderdruck Industrieanzeiger

Anzelge

grmall ER 150 12100, Fu doren [nhalt ziblen dic
'E.nni'l:l:hl.ug' der galtﬂ:d.m harmmoncrien Moomen und
Vomchriften, dic Bestimomung der Gromeen der
Maschine, dic Ermitthing simthcher Gefahren inoerhalb
jeder Leberephase der Maschine, die cigentliche Risiko-
cnschitung und -bourahing sowic dic empfohlenc
Herangcherewrisc mar Rodaricrung des Risikoa. Dhic
Hermsforderung der  Rskobourecilung™ ba Robober-
apphkanonon bosecht darin, dass sich dic Groeen der
beiden Arbeitsbermiche won Menach und Maschine
aafliecn. Fusiczlich zu den Gofahen, dik vom RBoboter
aunsgehon, misson moglche Bowogungen des Momschen
beriscksichtigt werden. Auf Basia der  Rosiko boae-
tcilung® folgen dic Schote [ Sicherhotskormept™ und
waicherbcisdonign® inklusrre Auswahl dor Komponcaten.
Mir den daraus gewonnonon Ergebnsscn wordeon dic
ausgewihlin SichorhoismaBnabmon dokomentcn und
mm Schort | Sysomintcgranon™ umgescz. Es folgt dic

= Falidicmng™, in dor dic vormngogangenon Schritte
nochmalb eflckticrn wonden.

e Umsctmang von Monsch-Robotcr-Follaborationen
im industricllen Umifeld wird zunchmen, dessen
Wachshom wird aber stads von don lnnovationen im
Scosorik- und Robetikumicld abhingen. Eine Kombina-
oon aws mtclhigomien Scnsorcn und Scucrungon, dic dic
motwendigen dynamschen Arbcitspromess iborhaupt
crst maghch machen, ist hicr crstor crfolprorsprochendecr
Schort. Dhe Anfordorungen an dic Sicherhcatsecchnik
héiingen dabci immer von der jowrciligen Applikanon ab.
Dhas bedoutet in der Prasxis, dass jodc Applikation cinc
cigene sicherhcitstcchmsche Betrachtung erfordere.

Dias Automatisicrungsuntemchmen Pilz untcrstiieet
Anwender mit cinam auf dic cireclnoen Lebonsphascn
cincs Robotcrsystems abgestimmien Dhenstlosmngs-
portolio: Won der Prozcsanalyse iiber dic Bisiko-
bcurtcilong bis hin zur CF-Kconacadunmg, Bn
apcaiclicn Schobmgaangcbot nmn Thone Robot Saboty
mndet das Sr_rri.cmngsb-ut ab.

PILZ

Pilz CmbH & Co. KG
7a7al Osthldern
Felix-Wankel-Straf@: 2
Telefon 0711 3400-0
Fax 0711 3400-133
E-Mail: infod@pilz.de
wwwpilz.de
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Tagesprogramm 5. Robotics Kongress

o T = L ey s e

Uhracit Thema Reforent

0900 - ﬂ?:lf Egru.ﬁu:‘nnd Elnfn.'h.rm‘ Dir. Jochen Efckler, Hannover b esse

0815 - 0950 Keynooe: ‘ﬁ‘irlsl:hﬁl"l:n[:lnmg: in Zeiten von Indusmi= 4.0 J:E Peine-Pau ken, Miedersichsisches Ministsrmm

iir Imneres und Spart

IJB'lIEI 1|.‘.I|.1I:I Intaﬁgmn'ﬁﬂmputdmm 5|.1|_:|1:u|:u. G‘:p.nd.L In-ml:-sl lTlE'mbH

10:20 —1I:I|'1-I:I Knﬂ’upﬂluzn.‘u.dﬁmd: der Awsstelhing

10:40 -11.10 Sichers Memch-Rohoter-E ollahoration: .hh'bu:lle Ent'r.l-:h'.lm:gzn Roland Ed:n'zl:ﬁ, E'mhud:u' IFF
und ]'-"rqdrtu

llllﬂ 1140 Antark mgacﬂdﬁ. ml:i:rll.! R-:l:-l:-tu':.]!tunz |:|:||rt EH\E‘H’IIHIII.I:E Ridiger ‘il'il:l:l:u. MeptTudmn]l:E].' Ci'an

11:40 —11|DI:I Memch-Roboter-Kooperaton, Dier Weg zur nl:h.u'ﬂ:l. Jochen Vetrer, Pik GmbH & Co KG
Rd:-ntu'.lpphlﬂtlm mit Pile

12:10-1 1:50 Pnd.mmmd.qh:nm mitden lepnm-:l’m Thema: Gehiéirt d.-:r Lorensche tUniversal Robows, IBGHuks, Fanuc
Zusammeena rheit zwischen R oboter und Werkern die o kunfef Mod erapor: Lhwe Biittger, Redakticn Indusiri sanzeigs

1.1|_‘|'|:| 1 l1-|1 5 Mitmgspause und Besuch der .ﬁ.u.nt:l.ﬁ.m.

1415 -1420 Ankiindiguog und kurze Erlinternng der :Fﬂlgrnd.m Workshops Uwe Bhttger , Redakbon Ind.l.q:'h'lmnr.ﬂgu
|:|.'|:|.|'|:1:|.|:|.E|:|. Ml:vd.u'nt-:l'

14:20 —1.1-:-1-I:I ‘Lf-:l'ntdh:n.gdswixhh-:lp d.wd:l l:I.IE Loremsche tUniversal Rohos ASS, IBGKuka, Famc
Referentenin Form eines K':l'n'-:l't'aﬁ

:;:g :i;g jeweils Workshop 1 {in kleinen Gruppen) Chrisdan Larenscheic, Lorers cheic

1 6400 - lﬁﬂl:l Pn:E'nmmum:E Hand in Hand Automa fisierungs-Technik fir Universal Robos A48

i;:g i i?}g jeweils Workshop 2 {in klsinen Gruppen) Dir. Perer KEnappe und Selim Ghlhas, I8G fiir Buka

IEJI.'.IJ 1£30 Memsch-Foboter-Kollabora ion am Beispis] LER itwa Rohoter GmbH

EE; = Egﬁ jeweils Workshop 3 {in kleinen Gruppen) Markus Goos, Faoue Dentschland GmbH

1600 — 1630 Hand in Haod mit dem CR-354

1&:35-1&:50 A.I:gl:hhud.'lﬂl:qpnn Lmd\ru'ﬂlur_h:ndn:g

Fartner des Robotics Kongress 201 &:

FANUC KUKA -~ IBb

S7TauBLI
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